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WT 700 Dane techniczne
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Dane podstawowe System wysiggnikow
Max. wysokos¢é robocza 70.00 m llos¢ wysuwanych segmentéw ramienia gtdownego 4
Max. wysokosé platformy 68.00 m llos¢ wysuwanych segmentéw ramienia JIB 1
Max. wysieg boczny (standardowy kosz) 35.00 m Max. dtugos¢ ramienia JIB 9.65 m
obcigzdenie 100 kg ’ Zasieg pracy ramienia JIB ponizej poziomu gruntu 6.00 m
Max. wysieg boczny (wzmocniony kosz) Wszystkie instalacje elektryczne i hydrauliczne
obcigzenie 100 kg 35.70m poprowadzone wewngtrznie i optymalnie standard
chronione przed uszkodzeniami
Kosz roboczy Pionowy zakres pracy ramienia JIB 175°
Kosz standardowy - rozsuwany hydraulicznie: Automatyczny powrdt ramienia giféwnego do
o e 3.88x1.05x 1.10m ez P 9 9 standard

(dtugosc x szerokos¢ x wysoko$c)
Kosz opcjonalny o podwyzszonej tadownosci:
(dtugosc x szerokos¢ x wysokose)

pozycji transportowej "Funkcja Home"

2.47x1.06x1.10m

Max. wysieg boczny do tytu pojazdu (100 kg)  31.00 m System obrotu

Obrét kosza 2x80° Obrét w obydwu kierunkach standard

Max. obcigzenie kosza z aktywnym teleskopem ramienia JIB Zakres obrotu 540°

Kosz rozsuwany hydraulicznie: 300 kg

Kosz o podwyzszonej fadownosci: 400 kg

Max. obcigzenie kosza z nieaktywnym teleskopem ramienia JIB Dane pojazdu razem z zabudowg

Kosz rozsuwany hydraulicznie: 600 kg

Kosz o podwyzszonej tadownosci: 700 kg Masa wiasna : . 33.00t"

Wiaczanie/wytaczanie silnika z kosza standard giifgigsvg Svozz? : ;ljiatr;zggrt;\;v:\jve- ;35'(7)5 T

Syntetyczna osfona panelu sterowania standard VWsokoSE w pozyc‘li trans po rtowe‘] 3' 98 m*

Gniazdo elektryczne 230V w koszu standard M;/x kat nacr:jyler{i ; drogi P d .k " mgo Y
. okoto

4 punkty mocowania szelek bezpieczenstwa standard

Sterowanie mocowane w dowolnym miejscu e pm—— Zbiornik oleju hydraulicznego z filtrem powrotnym standard

*) wymiary moga sie rézni¢ w zaleznosci od marki podwozia

Wyswietlacz graficzny standard

Adaptacja sterowania do potozenia pulpitu standard

Ochrona przed kolizja kosza z ramieniem standard Sterowanie reczne i awaryjne

Monitorowanie napigcia akumulatora standard Zintegrowane z korpusem - dobrze chronione standard

i zamykane

Podpory Awaryjny system opuszczania vv koszu . standard
. i , : Zapasowe / awaryjne sterowanie w podstawie standard

Warianty rozstawiania podpor W petnym zakresie Elektryczna pompa awaryjna 24 V' nad

Max. rozpigtos¢ podpor 8.7 m akumulatorem pojazau standard

wysunietych obustronnie
Dolne sterowanie podporami standard

Automatyczny system poziomowania

z doktadnoscig do 1° standard
Swiatta ostrzegawcze na podporach standard
4 podktady standard





